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Advanced Safety Solutions

Etape 1 : Choix.du.type.de.détecteur

Une analyse de risque par local permet de choisir la technologie de détection la mieux adaptée.

Le choix se fera en fonction des parametres suivants :
. Nature des risques détectés,
. Exploitation normale et occasionnelle,
. Phénomeénes susceptibles de perturber les Détecteurs (température, humidité, poussieres...)
. Architecture : Hauteur du local, d’acces...
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Détecteurs Automatique de fumée et de température

Etape 1 : Choix du Détecteur i X
Le choix du détecteur a été réalisé en fonction de 'ambiance du local "“‘
et de 'analyse de risque.

Etape 2 : Détermination.de la surface de surveillance
s o dstect tla dist

Détermination de Amax la surface de surveillance maximum du détecteur et la distance
D en fonction de :

. S:la Surface du local

. H: la hauteur du local

. | :Pinclinaison de la toiture

S: Surface du local h: hauteur du local

b N 4

Type de surface hauteur RUSIISES Ry
détecteur du local du local Amax D A max D

h< 12m 80 m2

hs 6m 60 m2
6m<h<12m 120 m2| 9, i : inclinaison de la toiture

h <7m 50 m2

h< 4m 24 m2

< 4m

Etape 3 :

. Choisir le facteur de risque K en fonction de I'utilisation des locaux.

. Pour les locaux a sommeil, la valeur du coefficient est de 0,3. _

. Pour les autres types de locaux, le facteur de risque K est de 0,6.
. Certains textes d’application peuvent définir d’autres valeurs de facteur de risque K.

Etape 4 :




Installation

Détecteurs Automatiques de température

Etape 5 : Nombre.de détecteurs par.local

Le choix du détecteur a été réalisé en fonction de 'ambiance du local et de I'analyse de risque.

Calculer le nombre de détecteurs par local :
Surface du local / An =...........

Répartition des points avec le ccefficient D (déterminé en Etape 1) :

Les détecteurs doivent étre répartis de fagon a ce
qu’aucun endroit du plafond ou de la toiture ne soit
éloigné d’un détecteur par une distance horizontale
supérieure a la distance D.

Déteitjtﬁ_< =

Quelques regles d’implantation

Implantation des détecteurs par
rapport au plafond

Les détecteurs de chaleur doivent étre
implantés directement sous le plafond ou sous
la toiture. Dans les locaux a toiture a redents,
chaque redent doit étre équipé d’au moins une
rangée de détecteurs. Cette rangée doit étre
située du coté du versant de la toiture ayant la
plus faible pente, & une distance horizontale
d’au plus 1 m du plan vertical passant par le
faitage.

1= Inclinaison du plafond
ou de la toiture.

Température ambiante

Les détecteurs peuvent étre utilisés dans une gamme
de température comprise entre -10°C et +50°C,
conformément a la marque NF, et lorsque les conditions
physiques de leur environnement sont telles que leur ) j
givrage ne peut absolument pas se produire.

Lorsqu’il y a des risques de ruissellement, prévoir
un boitier anti-ruissellement.

Fixation du détecteur

Le détecteur doit étre fixé de maniere rigide,
horizontalement sur une surface plane (interdire tout
montage incliné ou mural, éviter les aspérités du
plafond susceptibles de déformer ou de casser le socle
lors du serrage de fixation).

.

Proximité du détecteur

Chaque détecteur de température
doit étre a une distance de plus
de 1 m de tout élément de
construction ou d’aménagement
(murs, poutre, gaine...).

Certains appareils électriques ou
susceptibles de difuser de la
chaleur peuvent perturber le bon
fonctionnement des détecteurs.

Prévoir un éloignement suffisant
(de 1 a plusieurs métres).

Variation de température

Poutre | D

™ )
minicim o

o
4

R=1m*
demi sphere libre
de tout obstacle

D = Distance horizontale maximum entre mur,
cloison et détecteur, la distance minimum
étantde 1 m.

Le seuil de déclenchement de la partie thermostatique des
détecteurs de chaleur doit étre supérieur de 15°C a 35°C a
la température la plus élevée susceptible d’étre produite au
voisinage du détecteur par des effets naturels ou dus a

I'activité exercée.

Le détecteur

n'est pas adapté aux

locaux ou les

températures fluctuent fortement et rapidement en raison de

I'activité exercée.




Installation

Détecteurs Automatique de fumée

Etape 5 : Nombre.de détecteurs par.local

Le choix du détecteur a été réalisé en fonction de 'ambiance du local et de I'analyse de risque.

Calculer le nombre de détecteurs par local :
Surface du local / An =...........

Répartition des points avec le ccefficient D (déterminé en Etape 1) :

Les détecteurs doivent étre répartis de fagon a ce
qu’aucun endroit du plafond ou de la toiture ne soit
éloigné d’un détecteur par une distance horizontale
supérieure a la distance D.

Détecteur | | _ <

e

r

Implantation des détecteurs par
rapport au plafond

Le détecteur est en général placé au point le
plus haut, entre a mini et a maxi par rapport au
plafond de fagon a échapper a la couche d'air
chaud (effet POULAIN) qui empécherait la
fumée de parvenir sur I'élément capteur du
détecteur.

Les distances a mini et a maxi dépendent :

Quelques regles d’implantation

« de la hauteur du plafond h,
« de linclinaison de la toiture i.

I'=Inclinaison du plafond
ou de la toiture

Dans les locaux a toiture a redents, chaque redent doit étre équipé d’'au
moins une rangée de détecteurs. Cette rangée doit étre située du coté du
versant de la toiture ayant la plus faible pente, a une distance horizontale
d’au plus 1 metre du plan vertical passant par le faitage.

a = distance verticale (en cm) entre I'élément capteur du détecteur et le plafond
b = distance entre la projection horizontale du bas du matelas d'air chaud et le point le plus haut du plafond
i = inclinaison du plafond ou de la toiture

Hauteur du local ol
(henm) b a
h <5m 3cm <20 cm 20 cm <30 cm 30 cm <50 cm
5m<hs<7m 7 cm <25 cm 25 cm <40 cm 40 cm <60 cm
7m<hs=9m 10cm <30 cm 30 cm <50 cm 50 cm <70 cm
I9m<hs<12m 15¢cm <35¢cm 35cm <60 cm 60 cm <80 cm

Fixation du détecteur

Le détecteur doit étre fixé de
maniere rigide, horizontalement
sur une surface plane (interdire
tout montage incliné ou mural,
éviter les aspérités du plafond
susceptibles de déformer ou de
casser le socle lors du serrage
de fixation).

Proximité du détecteur

Poutre D

Chaque détecteur de fumée doit - :
étre a une distance de plus de 0,5 {
m de tout élément de i 050 m
construction ou d’aménagement
(murs, poutre, gaine...).

R=0,5m
demi sphére libre

de tout obstacle

: certains appareils
électriques ou susceptibles de
diffuser de la chaleur peuvent
perturber le bon fonctionnement.
Prévoir un éloignement suffisant
(de 0,5 a plusieurs metres).

D = Distance horizontale maximum entre mur,
Joison et défecteur, la distance minimum
ERRPASHEI T

[ Airchaud:effet poutain

Circulation d’air

Le détecteur doit étre éloigné de toute arrivée d'air ou de tout
fort courant d’air. Il est néanmoins impératif de tenir compte du
flux de circulation d'air afin de positionner le détecteur a un
endroit ou la fumée est susceptible de passer (proximité d'une
bouche d’extraction par exemple).

Variation de température
: le détecteur n’est pas adapté aux locaux ou les
températures fluctuent fortement et rapidement en raison de

I"activité exercée.
Température ambiante ) j’
-

Les détecteurs peuvent étre utilisés dans une gamme de
température comprise entre -10°C et +50°C, conformément a la
marque NF, et lorsque les conditions physiques de leur
environnement sont telles que leur givrage ne peut absolument
pas se produire. Lorsque qu’il y a des risques de ruissellement,
prévoir un boitier anti-ruissellement. )




Détecteurs Automatiques linéaires de fumée

Idéal pour la surveillance de grands volumes ou de grandes hauteurs tels que les atriums ou les entrepdts,
les détecteurs linéaires de fumées permettent de détecter la présence de fumées noires ou claires.

Etape 2 : Détecteur linéaire.

Détermination des largeurs de surveillance

Détermination de la largeur de surveillance I1max et 12max du détecteur, en fonction de :
. la hauteur h1 du local

. la hauteur h2 du détecteur sous plafond

hi h2 11 max ou 12 max
Om<hi<5m 03m<h2=<05m 4m
5m<hl<i2m 05m<h2<2m 5m

8m 16 m et plus

0,3mh20,5m 4 m max. 4 m max.

4m 4m

1 m min. 1 m min. 8m 8m
Implantation des émetteurs et récepteurs selon la largeur du batiment (h1 5 m).

récepteur

10m 10ma20m 20 m et plus

1 m min. 1mmin. 10m 10m
0,5mh22m 5 m max. 5 m max.

5m 5m

portée (de 10 a 100m maxi)
Implantation des émetteurs et récepteurs selon la largeur du batiment ( 5 h1 12 m).

largeur

10 pente 20 pente

Attenti traintes.d’installation.:

- Installation sur surfaces stables et rigides
(interdire les bardages et structures métalliques)

- Eblouissement par lumiére artificielle ou naturelle
- Condensation, ..

Attenti intes.d’exploitation :

Le faisceau de surveillance ne doit en aucun cas
étre coupé : ceci peut nécessiter le rabaissement
des hauteurs de stockage.




Optiques.de flammes

Etape 1 : Choix.du.type.de détecteur

Détecteurs optiques de flammes

Idéal pour la surveillance de grands volumes ou de grandes hauteurs tels que les atriums ou les entrep0éts,
les détecteurs linéaires de fumées permettent de détecter la présence de fumées noires ou claires.

Etape 2 : Détecteur.optique.de.-flammes

Détermination des largeurs de surveillance

Détermination de la surface de surveillance S du détecteur optique de flammes, en fonction de la hauteur f

et de Iinclinaison V du détecteur.

V = angle d'inclinaison du détecteur par rapport a la verticale

Optique de flammes Surface maximale surveillée au sol en m?

Hauteur f du détecteur | 0° <V < 105° | 15° << V<V = 30°| V30°<V<4<5°| 50°<VV <p0°
< 10 m2 15 m2 25 m2 30 m2

1,5m<f=31,5m 60 m2 60 m2 60 m2

3,6m<f<375m 150 m2 120 m2 100 m2 70 m2
7m<f<170m 300 m2 250 m2 250 m2 250 m2

< 550 m2 440 m2 350 m2 250 m2
Attention : ces valeurs sont ées a titre indicatif, il est i if de véri er qu’elles
corr aux isti du (portée et angle de couverture).

Détecteur
_~ de flamme

fQuquues regles.d’implantation

Elément susceptible de perturber le détecteur

Les détecteurs optiques de flammes détectent, selon leu
technologie, l'infrarouge ou/et les ultraviolets. Ainsi, ils peuvent
étre perturbés par certaines sources de lumiere, naturelle ou
artificielle, directe ou réfléchie.

De plus, en atmosphére poussiéreuse, brumeuse (présence
d'aérosols) ou enfumée, la sensibilité du détecteur et sa
distance de surveillance peuvent étre fortement altérée.

Orientation

Les détecteurs optiques de flammes ont la particularité d’étre
montés en position inclinée. L’orientation sera choisie afin
d’éliminer les influences déléments extérieurs (source
lumineuse par exemple). Le détecteur sera orienté de fagon a
éviter que des éléments de construction masquent son angle
de vision.

Implantation des détecteurs

Les détecteurs optiques de flammes doivent étre
positionnés afin do rir une surveillance
volumétrique suffisante et aussi uniforme que
possible. Dans certains cas, il pourra étre
nécessaire de prévoir la mise en place d’'un autre
type de détecteur en complément du détecteur
optique de flammes.

Obstacles

Leur implantation doit notamment prendre en
compte la présence d’éléments pouvant constituer
des obstacles s’opposant aux rayonnements émis
par lincendie. Leur mise en place sur les parois
verticales peut étre utilement envisagée.
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